附件1
江苏省机器视觉智能驱动装备工程研究中心
开放课题指南

一、总体要求
江苏省机器视觉智能驱动装备工程研究中心由扬州市职业大学牵头，于2023年经江苏省发展和改革委员会批复成立的省级研究中心。该研究中心围绕形性一体化控制、智能机器视觉、智能驱动装备等方面开展系列研究工作，对于现代人工智能、数字孪生、智能制造具有非常重要的意义，为江苏省先进制造业创新发展提供技术支撑。
二、支持重点
1、直流电机动态调整换相算法方向
分析机器视觉驱动的影响因素和相关算法及控制策略，探究解决PID参数控制与整定问题。
2、双通道（冗余）现场总线技术方向
研究多微嵌入式技术，开发智能驱动装备双通道（冗余）现场总线控制功能。验证开发外围辅助电路及控制软件，及构建成智能驱动装备与智能终端及控制系统的无线通信平台，实现双向数据交换。
3、动态转矩检测技术方向
研究动态转矩检测技术，利用压力传感元件结合动态转矩识别算法，实时监测动态转矩数据，分析实际应力变化与速度、转矩误差之间变化规律，研究转矩测试值与实际值的差异，要求动态转矩测量精度≤±1%，确保精度与稳定性的保证方法，要具有高分辨率、动态工作特性好，整个程序的稳定运行采用软件冗余技术。
4、位置编码定位技术方向
研究位置编码器行程稳定性和操控性，探究影响测量测量速度和位移反馈的影响因素，探究驱动装置的精度，解决速度反馈和位置反馈不准确问题。
5、机器视觉技术方向
根据生产工艺要求，分析机器视觉设计的反馈机制，构建视觉、感知、消耗的一体化工艺要求控制模块，研究机器视觉技术的一体化单元。
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